SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-V KATEGORII

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wykopow w gruntach 1-V kategorii w ramach Modernizacji - Przebudowy drogi gminnej
wewnetrznej dz. nr 546 obr. Lyskornia gm. Biata

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i wykonaniu robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem modrnizacji -
przebudowy drogi gminnej wewngtrznej dz. nr 546 obr. Lyskornia gm. Biata
Niniejsza specyfikacja nie dotyczy wykonania wykopoéw zwigzanych z wykonaniem koryta (odrebna ST).

1.4. Okreslenia podstawowe

Gleboko$¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej rob6dt ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonania wykopow, a
nie wykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, ST 1
poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00. “Wymagania og6lne”

2. MATERIALY

nie dotyczy

3. SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprz¢tu okreslono w ST D-00.00.00.

Do wykonania rob6t mozna zastosowa¢: koparki, drobny sprzet reczny do profilowania w miejscach gdzie inny sprzet
nie moze mie¢ zastosowania, ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudno dostepnych oraz walce
dostosowane do wielkosci zaggszczanej powierzchni.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
wlasciwosci wykonywanych robot.sprzet uzywany przez Wykonawce musi uzyskaé akceptacje Inzyniera.

Liczba jednostek i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera. Sprz¢t powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

Wybdr srodkow transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci,
technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglto$ci transportu. Wydajnos$¢ srodkéw transportu powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu uzywanego do wykonywania wykopow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w ST D-00.00.00.



Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt, uwzgledniajace wszystkie
warunki, w jakich beda wykonywane wykopy.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wyznaczenie robét.
Wykonanie wykopéw powinno by¢ poprzedzone wyznaczeniem krawedzi koryta za pomoca palikéw w odstepach nie
wigkszych niz 25 m.

5.2.2. Wykonanie wykopu z przewiezieniem urobku na nasyp lub odklad

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodzen , wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu obcigza Wykonawce robot.
Wykonawca powinien wykona¢ wykopy tak, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byty
odspajane oddzielnie. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w
nasyp. Przewiduje si¢, ze czg$¢ gruntow z wykopu stanowigca grunt kat. II zostanie po przeprowadzeniu badan
laboratoryjnych wbudowana w nasyp, w robotach poprzecznych Nadmiar gruntu z wykopu nalezy przewiez¢ na odktad
poza teren budowy.

Rzg¢dne dna wykopu okreslono w Dokumentacji Projektowe;.

Wykopy powinny by¢ wykonane z zachowaniem projektowanych spadkow poprzecznych i podtuznych.

Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej nie moze by¢ wigksze niz =10 cm. Odchylenia rzednych niwelety w
stosunku do rzednych projektowanych nie moze przekraczaé -2 + 0 cm Szeroko$¢ korpusu nie moze r6znic¢ sie  od
szeroko$ci projektowane o wigcej niz+ 10 cm, a krawedzie korony nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.
Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalna glebokos¢ na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3-metrowa.
Nierownosci korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm. Spadek podtuzny korpusu
ziemnego i dna rowu nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanych wiecej niz—2 +0cm .

Wykonanie wykopu powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

Wykonywanie wykopoéw powinno by¢ prowadzone w sposdb zabezpieczajacy grunty przed zwilgoceniem i
nawodnieniem. Jesli wskutek zaniedban Wykonawcy grunty podloza ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich
dhugotrwata nieprzydatno$¢, ma on obowigzek usunigcia tych gruntdw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt, bez jakichkolwiek dodatkowych doptat ze strony Zamawiajacego.

5.2.3. Profilowanie dna wykopéw

Przed przystgpieniem do tej czynnosci podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszystkich zanieczyszczen.

Nalezy profilowa¢ podtoze do spadkow poprzecznych i podtuznych przewidzianych w Dokumentacji Projektowej,
sprzetem wskazanym w pkt.3 lub innym zaaprobowanym przez Inzyniera. W miejscach gdzie zastosowanie jego jest
niemozliwe profilowanie nalezy wykonaé recznie.

Ewentualne zanizenie poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania Wykonawca naprawi przez spulchnienie
podtoza na giebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, uzupetienie gruntem spetniajacym wymagania dla gornej strefy
korpusu w ilosci niezbednej i zagesci zgodnie z wymogami niniejszej ST.

5.2.4. Zageszczanie dna wykopéw

Zageszczanie nalezy rozpoczaé bezposrednio po profilowaniu . Czynno$é ta nalezy wykonaé przy zastosowaniu sprzgtu
mechanicznego dostosowanego do wielkosci zageszczanych powierzchni lub ubijakami mechanicznymi w miejscach
dla innego sprzetu trudno dostepnych, zachowujac optymalng wilgotno$¢ zaggszczonego gruntu.

Zageszczenie nalezy prowadzi¢, az do osiggnigcia wskaznika zageszcezenia podtoza = 1,00. Kontrola i sprawdzenie wg
PN-S-02205 Roboty ziemne. Wymagania i badania.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzednych
rob6t ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t¢ czynno§¢ budowlana. Moze odbywac¢ si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowoduja
uszkodzen powierzchni Korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obciaza Wykonawce robot ziemnych.



6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli rob6ot podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Przed rozpoczeciem wykopow nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢ wykonania robot pomiarowych i robot
przygotowawczych wg nastgpujacych zasad:

a) Sprawdzenie robdt pomiarowych:

— 0§ wykopu nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co 100 m na
prostych,
— robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego odcinka,

W czasie prowadzenia robot nalezy kontrolowac:

— dwodnienie korpusu ziemnego
— doktadnos$¢ wykonania wykopu
— zaggszczenie Wykopu.

6.2. Badania do odbioru korpusu drogowego

Pomiary:

- szeroko$ci korpusu ziemnego

- rzednych powierzchni korpusu ziemnego co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych co 10 m

- pochylenia skarp

- rownos$ci powierzchni korpusu

- rownosci skarp

Pozostate pomiary nalezy przeprowadza¢ w odstgpach co 200 m na prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
tukach o promieniu co najmniej 100 m, co 50 m na tukach o promieniu mniejszym od 100 m.

Pomiar spadku podtuznego powierzchni korpusu nalezy przeprowadzaé¢ co 200 m i w punktach watpliwych.
Wskaznik zageszczenia okresla¢ nalezy co 50 m. Tolerancje

wykonania podano w pkt. 5.2.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punkcie 5 specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Wykopy nalezy oblicza¢ wedtug objetosci wykopu w stanie rodzimym w oparciu o metode przekrojow poprzecznych,
zgodnie z wymiarami podanymi na rysunkach Dokumentacji Projektowej oraz zmianami zaakceptowanymi przez

Inzyniera.Jednostka obmiarowa robdt jest 1 m3 (metr szeScienny) wykopu w stanie rodzimym.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D-00.00.00. ,,Wymagania
0golne”.

Wykopy uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, wymogami niniejszej ST, jezeli wszystkie
wyniki badan okazaty si¢ zgodne z wymaganiami.

W przypadku, gdy cho¢ jeden element badan wykonano niezgodnie z wymaganiami, Wykonawca zobowigzany jest
doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z wymaganiami i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne zasady ptatnosci podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ na podstawie jednostki obmiaru w p.7 nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i wynikami badan.

Cena wykonania 1m3 wykopow obejmuje:

a) prace pomiarowe, przygotowawcze i oznakowanie robét

b) dowiezienie sprzetu,

C) wyznaczenie granicy robot

d) wykonanie wykopéw (odspojenie, przerzut lub przewiezienie do wbudowania lub wywoéz poza
teren budowy),

€) wykonanie niezbednego odwodnienia na czas robot,

f) profilowanie dna wykopu i skarp,

g) zageszczenie powierzchni wykopow,

h) przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych,

1) uporzadkowanie terenu robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne . Wymagania i badania.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Podziat i opis gruntow.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej. PN-B-

04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.



